Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD MKD112 9-1

9 MKD112

9.1 Données techniques

Description Symbole| Unité Données

Type du moteur MKD112A-024 MKPllZA-OSB

Vitesse de rotation nom. n min* 2000
moteur Y

NS

Couple continu a l'arrét ?

[
o
Type de Convection naturelle Man Nm 14,0 \

refroidis.

Courant continu a I'arrét

Type de Convection naturelle lan A 12,3 Q')
refroidis. '\

Couple maximal théor. ¥ Mumax Nm

Courant créte Imax A

Moment d'inertie du rotor ¥ Iw kgm2

Constante de couple a 20°C Km Nm/A

Constante de tension & 20°C ® Keeft V/1000
min’

Ohm

Résistance de I'enroulement a Ra
20°C

Induction de I'enroulement La 14,0

90
23,0

Constante de temps thermique
)

Masse *

Raccordement électrique Connecteur débrochable

Température ambiante Tum °C De 0 & +45
admise ©

Température de stockage et de De -20 a +80
transport admise

)

Altitude/d'installation max. * m 1000 au-dessus du niveau de la mer

Type de protection IP 65

Classe d'isolation d’aprés la F
norme DIN VDE 0530 Section 1

Peinture du bottier Apprét noir (RAL 9005)

1) Dépend de la demande de couple de I'application. Pour des applications standard voir nmax dans les listes de sélection des
combinaisons de moteurs-variateurs d’entrainement. Pour les autres applications la vitesse de rotation utile doit étre définie au moyen
du couple requis a partir des caractéristiques devitesse de rotation et de couple.

2) Pour une élévation de température de 60° K du carter moteur.

3) Le couple maximal qui puisse étre atteint depend du variateur d’entrainement en place. Seuls les couples maximaux Mmax donnés
pour les combinaisons de moteurs-variateurs d’entrainement dans les listes de sélection sont obligatoires.

4) Sans frein de blocage ni unité de ventilation.

5) Pour 1000 min™.

6) Pour des températures ambiantes anormales voir le chapitre 3.1.

7) Pour des altitudes d'installation anormales voir le chapitre 3.1.

8) Pour un montage dans les régles de I'art des cables de puissance et du capteur moteur.

Fig. 9-1: Données techniques MKD112A
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9-2 MKD112

Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD

Description Symbole Unité Données
Type du moteur MKD112B-024 MKD112B-048 MKD112B-058
Vitesse de rotation nom. n min* 2000 3500 4000
moteur Y
Couple continu a l'arrét ?
Type de Convection naturelle Man Nm 28,0 28,0 C 28,0
refroidis.

_ @)

Ventilation forcée Man Nm 42,0 42,0 P\\ 42,0
Courant continu a I'arrét O\
Type de Convection naturelle lan A 21,9 35,6 \ 40,7
refroidis. \

Ventilation forcée lan A 32,9 53@) 61,1

. L, 3)
Couple maximal théor. Mmax Nm 102 N @ 102
Courant créte Imax A 98,5 (/‘;48 183
Moment d'inertie du rotor * Ju kgm? 192 x 10* 192 x 10™
Constante de couple a 20°C Km Nm/A 0,88 0,77
Constante de tension a 20°C ° Keest V/1000 80,0 70,0
min*

Résistance de I'enroulement a Ra Ohm 0,37 0,17
20°C
Induction de I'enroulement La mH 4.8 2,5
Constante de temps thermique
Type de Convection naturelle Tin 90 90
refroidis.

Ventilation forcée 60 60 60
Masse * 34 34 34
Raccordement électrique Connecteur Connecteur Connecteur

débrochable débrochable débrochable

Température ambiante De 0 a +45
admise
Température de stockage et de De -20 a +80
transport admise
Altitude d'installation max. " 1000 au-dessus du niveau de la mer
Type de protection IP 65
Classe d'isolation d’aprés la F
norme DIN VDE 0530 Section 1
Peinture du boftier Apprét noir (RAL 9005)

4) Sans frein de blocage ni unité de
5) Pour 1000 min™.

ventilation.

6) Pour des températures ambiantes anormales voir le chapitre 3.1.
7) Pour des altitudes d'installation anormales voir le chapitre 3.1.
8) Pour un montage dans les régles de I'art des cables de puissance et du capteur moteur.

1) Depend de la demande de couple de I'application. Pour des‘applications standard voir nmax dans les listes de sélection des
combinaisons de moteurs-variateurs d’entrainement. Pour les autres applications la vitesse de rotation utile doit étre définie au moyen
du couple requis a partir des caractéristiques de vitesse de rotation et de couple.

2) Pour une élévation de température de 60° K du-carter moteur.
3) Le couple maximal qui puisse étre atteint depend du variateur d’entrainement en place. Seuls les couples maximaux Mmax donnés
pour les combinaisons de moteurs-variateurs d’entrainement dans les listes de sélection sont obligatoires.

Fig. 9-2:

Données techniques MKD112B
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Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD MKD112 9-3

Description Symbole| Unité Données
Type du moteur MKD112C-024 MKD112C-058 MKD112D-027
Vitesse de rotation nom. n min™ 2000 4000 3000
moteur V)
Couple continu a l'arrét ?
Type de Convection naturelle Man Nm 38,0 38,0 48,0
refroidis. O

S
. . , g

Ventilation forcée Man Nm 57,0 57,0 C\ 72,0
Courant continu & l'arrét O‘
Type de Convection naturelle lan A 26,6 53%\\ 31,6
refroidis.

7~

Ventilation forcée lan A 39,9 ;9,\&) 47,7

Couple maximal théor. ¥ Mumax Nm 148 ‘448 187
Y 4
Courant créte Imax A 9,0 142,2
Moment d'inertie du rotor ¥ Iw kgm2 273x 10" 355 x 10
Constante de couple a 20°C Km Nm/A 0,80 1,7
Constante de tension a 20°C ® Keett V/1000 72,7 154,5
min*

Résistance de I'enroulement & Ra Ohm 0,12 0,35
20°C
Induction de I'enroulement La mH 15 5,7
Constante de temps thermique
Type de Convection naturelle Tin 920 90
refroidis.

Ventilation forcée Tin 60 60
Masse * Mu kg 41 45 55
Raccordement électrique Connecteur Connecteur Connecteur

débrochable débrochable débrochable

Température ambiante De 0 a +45
admise ©
Température de stockage et de L °C De -20 a +80
transport admise
Altitude d'installation max. m 1000 au-dessus du niveau de la mer
Type de protection IP 65
Classe d'isolation d’apres la F
norme DIN VDE 0530 Section 1
Peinture du bottier Apprét noir (RAL 9005)

1) Dépend de la demande de couple de I'application. Pour des applications standard voir nmax dans les listes de sélection des
combinaisons de moteurs-variateurs d’entrainement. Pour les autres applications la vitesse de rotation utile doit étre définie au moyen
du couple requis a partir des caractéristiques de vitesse de rotation et de couple

2) Pour une €élévation de température de 60° K du carter moteur.

3) Le couple maximal qui puisse étre atteint dépend du variateur d’entrainement en place. Seuls les couples maximaux Mmax donnés
pour les combinaisons de moteurs-variateurs d’entrainement dans les listes de sélection sont obligatoires.

4) Sans frein de blocage ni unité de ventilation.

5) Pour 1000 min™.

6) Pour des températures ambiantes anormales voir le chapitre 3.1.

7) Pour des altitudes d'installation anormales voir le chapitre 3.1.

8) Pour un montage dans les régles de I'art des cébles de puissance et du capteur moteur.

Fig. 9-3: Données techniques MKD112C ou MKD112D
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9-4 MkD112 Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD

Description Symbole | Unité Données frein de blocage
Type du moteur MKD112A MKD112C,
MKD112B MKD112D
Moment d’arrét M Nm 22 70
Tension nominale Un \Y DC 24 £10% DC 24 £10%
Courant nominal In A 0,71 1,29
Moment d’inertie Js kgm2 3,6 x10* 30 x 10*
Temps de liaison ty ms 50 53
Temps de séparation t2 ms 25 97
Masse mg kg 11 3,8

Fig. 9-4: Données techniques du frein de blocageJMKR112 (option)

Description Symbole | Unité a))nnées ventilation forcée
Type du moteur MKD112B
MKD112C
MKD112D
Tension nominale Un V 1xAC 230 1xAC 115
+10% +10%
Courant nominal Iy A 0,30/0,28 0,60/0,57
Puissance absorhbée SN VA 41 /39 41/39
Fréquence f Hz 50 /60 50/60

Fig. 9-5. Donmnees téehniques de ventilation forcée MKD112 (option)

9.2 Caractéristiques degitesse de rotation — couple

Pour. de plus Jamples informations voir le chapitre 3.7 "Vitesse de
rotation,et couple", page 3-12.

T &4
£
<
=

2
p
%
L

i N 72 B e

20 AN AN N
A NANANAN

" — A\ A\

AN

. ANANAVAN

0 1000 2000 3 4000
nmin-1 —»

KOTMKOTPfh?

00

Fig. 9-6: Caractéristiques de vitesse de rotation — couple MKD112A-024
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Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD MKD112 9-5
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Fig. 9-7: Caractéristiques de vitesse de ratation — couple MKD112B-024
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Fig. 9:8: Caractéristiques de vitesse de rotation — couple MKD112B-048
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Fig. 9-9: Caractéristiques de vitesse de rotation — couple MKD 112B-058
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9-6 MKD112

Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD
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Fig. 9-10: Caractéristiques de vitesse de rotation — couple MKD 112C-024
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Fig."9=11y Caractéristiques de vitesse de rotation — couple MKD 112C-058
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Fig. 9-12: Caractéristiques de vitesse de rotation — couple MKD 112D-027
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Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD MKD112 9-7

9.3 Données d’acquisition de la charge maximale sur I'arbre

MKD112A MKD112B
4200
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Zz 3800
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ximm —> yrkani2xy

112: force radiale maximale admise Fradiale_max €t force radiale
ise Fradiale

Faxial = X [(Fradial

rce axiale admise Faxiale

X: 0,36 pour les moteurs MKD112A et MKD112B
0,35 pour les moteurs MKD112C et MKD112D
Faxiale:/ force axiale admise en N
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Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD

9.4 Cotes

164

4 xM10 - 15

D32 k6,
@107

Ml(gDZjZ Y ] b Q 45°
[ - \/
4 I

4 0192+1
18 71
60 A®

\J/
1) Connecteur ne faisa@me des piéces fournies

9

©

Edition

la norme DIN 42950 Section 1, Edition 08.77, %
B5 quelles que soient les positions de mont
* Bride d'aprées la norme DIN 42948, Editio
* Précision de la position relative a la co
l'oscillation axiale et a la coaxialité de
la norme DIN 42955 Classe de toléral

12.81

» Extrémité de'l'arbre d'aprées la nor,
Section 3, Edition 07.75, IEC 72,
cylindrique

* Trou de centrage DS M10 d'apré
la norme DIN 332 Section 2
Couple de serrage max. d

* Niveau d'intensité des vi
la norme DIN VDE 053

Type de refroidissement:

» Convection naturelle (cotes:
« Ventilation forcée radiale (pas po
de fabrication MKD112A)

156

PointY:
(A Tableau des cotes 5 %
Cotes fabr. |Cote A|Cote B L6 g ie ¥ able d
olo e sortie ducable de puissance
MKD 112A [ 309 [ 62 | |8/ | s
MKD 112B | 375 62 8 e | ortie du cable de puissance est sélectionné
MKD 112C | 458 91 60 Les sens g de sortie p055|bles sont
MKD 112D | 526 91 ) e
Cote A: Long. totale moteur <
Cote B: Céble puissance
Configuration structurelle du moteur d' apres S22 o,

s de sortie illustré sur le dessin est celui a I'état
de la'livraison: départ du coté B.
Les cotes quant au sens de sortie du c6té A sont
btenues en faisant pivoter la boite a bornes autour de
axe X.

Capteur moteur

» Résolveur (RSF)

» Résolveur (RSF) a capteur intégré multitours de
valeurs absolues

Les cotes sont identiques pour chacun d'entre eux.

Frein de blocage:

e Sans frein de blocage
« A frein de blocage
Les cotes sont identiques pour chacun d'entre eux.

Bout d'arbre

« Arbre lisse (type recommandé)

« A rainure de clavette d'apres la norme DIN 6885 Fiche
1, Edition 08.68 (Attention! compensé par une
languette complete)
4 45

+0,2

10 N9

150

Dispositions possibles:

g m

Clavette adaptée: DIN 6885-A 10 x 8 x 45,
ne fait pas partie des piéces fournies avec le moteur
(vue de l'avant de =

— o
basse gauche  droite @rbre moteur) t_js 4— MO1MKO1Pfh7
Fig. 9-15: Fiche technique MKD112A-024, MKD112B-024, -048, -058,
MKD112C-024, MKD112D-024
Hlndramat
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Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD

MkD112  9-9
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PointY: 1) Connecteur ne faisant pa@ie des piéces fournies
avec le moteur. \
e L
3 g | 1x15°% ie du cable de puissance
@ Tableau des cotes cable de puissance est sélectionné
Cotes fabr. |Cote A 60 mmande. Les sens de sortie possibles sont
MKD 112 C| 458 e, s
MKD 112 D| 526 4 -
Configuration structurelle du moteur d'aprés JRECS S

la norme DIN 42950 Section 1, Edition 08.77,

B5 quelles que soient les positions de montag
* Bride d'apres la norme DIN 42948, Edition 11

©

I'oscillation axiale et a la coaxialité de I'
la norme DIN 42955 Classe de toléra

Edition 12.81 .
« Extremite de l'arbre d'aprés la norme

Section 3, Edition 07,75, IEC 72, Ed
cylindrique
* Trou de centrage DS M10 d'apré
la norme DIN 332 Section 2, Ed
Couple de serrage max. des vis

Type de refroidissement:
» Convection naturelle (c

Vraison: départ du coté B.

otes quant au sens de sortie du c6té A sont

ues en faisant pivoter la boite a bornes autour de
I'axe X.

apteur moteur

* Résolveur (RSF)

» Résolveur (RSF) a capteur intégré multitours de
valeurs absolues

Les cotes sont identiques pour chacun d'entre eux.

Frein de blocage:

» Sans frein de blocage
« A frein de blocage
Les cotes sont identiques pour chacun d'entre eux.

Bout d'arbre

* Arbre lisse (type recommandé)
* A rainure de clavette d'apres la norme DIN 6885 Fiche
1, Edition 08.68 (Attention! compensé par une

languette complete
4 9 45 P ) +0,2

156

Dispositions possibles:

B &=

basse gauche

(vue de l'avant de

I'arbre moteur)
droite

10 N9

Clavette adaptée: DIN 6885-A 10 x 8 x 45,
ne fait pas partie des pieces fournies avec le moteur

t=8 ) 9
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Fig. 9-16: Fiche technigue MKD112C-058, MKD112D-024
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9-10 mkD112 Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD

9.5 Modeles disponibles et codification

Champs de la codification: Exemple: MKD 112 B-048-G G 0-B N
1. Désignation
Servom oteur num érique a courant alternatif MKD
2. Cotes de fabrication du moteur 112 }7
3. Longueur de fabrication du moteur 1) A
B
C
D
4. Codification de I'enroulement 024
027
048
058
073 2)
5.Capteur moteur
Résolveur (RSF) G
Résolveur (RSF) a capteur intégré mulitours de valeurs absolyes K
6.Boutd'arbre

lisse G
arainure de clavette d'apres la norme DIN 6885 Fiche 1 Edition 08.68P

7. Frein de blocage )
sans frein de blocage
a frein de blocage 20 Nm

a frein de blocage 70 Nm

W = O

8. Cable de puissance
Connecteur du coté A
Connecteur du cote B
Connecteur a droite } vue de 'avantde 'arbre moteur,
Connecteur a gauche. boite a bornes,en haut

— o0 >

9. Modeéle particulier
aucun N

1) Lohgueurs de fabricaton du moteur "A%e#*C" disponibles uniquem entavec les codifications de I'enroulem ent*024" et
058", longueur de fabrication dumoteur "B disponible tniquem entavec les codifications de I'enroulement®024","048",
058" et "073", longueur de fabricaton dum oteur "D" disponible uniquem entavec la codification de I'enroulement "027*.

2) Codification de I'enroulem ent“073" disponible uniquem entavec les variateurs d'entrainem ent dontla tension du cireuit

secondaire estde 300V; he pas utliser les moteurs dans le cadre de "nouvelles applicatons”.

) Frein de blocage "1 disponible uniquem ent avec les longueurs de fabrication du moteur "A” et"B".

Frein de blocage "3" disponible uniquem ent avec les longueurs de fabrication du moteur "C* et*D".

t01mko1p.fth7

Fig. 9-17: Codification MKD112
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Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD MKD112 9-11

Champs de la codification: Exemple: LEM -RB112C1XX
1. Désighaton
Venfilateur moteurs LEM
2. Groupe
Moteurs MKD N
3. Type d'agration

radiale R

4. Sens d'aeraton

souflante B (

5. Cotes de fabricaton du moteur ventile C)
MKD112 112 4\
O
6.Longueur de fabricaton du moteur ventilé f 4
Longueur de fabricaton moteur B, C, ou D C ®\/
7. Tension hominale absorbee /\
1 x CA 230V /

1 xCA 115V

8. Disposition du ventilateur
Disposition facultative lors du montage

1) Emplacement vide
Fig. 9-18: Codifice ateur radial
u r
i la de

t02mkoTp.th7

a ventilation forcée intégrée, veuillez nous
ion du type du ventilateur radial ci-dessus
icle de commande du moteur MKD ayant la disposition
itée. Si'vous indiquez le ventilateur comme un article
celui-ci vous sera livré séparément au moteur (a

Description

unit. Servomoteur numérique a courant alternatif
MKD112B-048-GGO0-BN

unit. Ventilateur
LEM -RB112C1-XX
intégré a I'art. 1, disponible ventilateur
gauche

Fig. 9-19: Données pour la commande de moteurs MKD a ventilateur intégré

y 4 Article/,/ Description

1 unit. Servomoteur numérique a courant alternatif
MKD112B-048-GGO0-BN

2 unit. Ventilateur
LEM -RB112C1-XX

Fig. 9-20: Données pour la commande de moteurs MKD a ventilateur séparé
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